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II est connu, dans les disjoncteurs utilisant sepa- 
rement ou en combinaison, des dispositifs de 
declenchement thermiques ou electro-magnetiques, 
de faire varier les sensibilites de ces appareils au 
moyen de shunts ohmmiqnes ou selfiques, bran- 
ches en derivation sur les circuits actifs de ces 
dispositifs de d6clenchement. Toutefois, ces dis- 
positions presentent Tinconvenient de se deregler 
dans le temps par suite de la variation dans les 
resistances des shunts ou des contacts de mise en 
service de ces shunts. 

Dans des appareils de cette categorie, utilisant, 
comme dispositifs de declenchement temporise, 
des systemes electro-magnetiques a dashpot, on 
a egalement realise des appareils a plusieurs sensi- 
bilites en faisant varier convenablement la course 
de Parmature mobile de ces systemes electro- 
magnetiques, ou la valeur du couple antagoniste 
agissant sur cette armature. Ces dispositions, bien 
souvent, ne presentent pas toute la precision desi- 
rable. 

La presente invention a pour objet des perfec- 
tionnements aux dispositifs faisant varier la sensi- 
bilite des disjoncteurs a action electro-rnagn6tique, 
comportant un electro-airnant agissant sur une arma- 
ture mobile qui commande le declenchement du 
disjoncteur, ces perfectionnements consistant a 
n'utiliser aucun disposirif de shuntage sur les 
enroulements actifs, ni aucun dispositif de reglage 
de la course de i'armature mobile ou du couple 
antagoniste agissant sur cette armature. 

Suivant l'invention, on fait varier la sensibilite 
de ces disjoncteurs, soit en subdivisant l'enroule- 
ment de 1'electroaimant en plusieurs sections que 
Ton peut respectivement reunir en serie, soit en 
d6placant un shunt magnetique devant les poles 
de Felectro-aimant disposes de facon appropriee, 
soit en combinant ces deux dispositions. 

L'invention sera bien comprise a l'aide de la 
description qui suit et des des sins ci-annexes, 
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lesquels description et dessins ne sont donnes qu'a 
titre d'exemples et sans caractere limitatif. 

La fig. 1 represente un mode de realisation d'un 
disjoncteur auquel s'appliquent les perfectionne- 
ments, objet de l'invention. 

La fig. 2 represente renroulement de l'electro- 
aimant du disjoncteur de la fig. 1 comportant un 
p erf ectionnement conforme a l'invention. 

La fig. 3 represente le disjoncteur de la fig, 1 
muni d'un autre perf ectionnement conforme a 
Tinvention. 

Dans l'exemple de realisation represente sur 
la fig. 1, les declenchements instantane et tempo- 
rise sont provoques par une mime armature 
mobile, agissant sur l'organe de declenchement* 
de la serrure, et d'autre part, le declenchement 
temporise est obtenu par rattraction de ladite 
armature, realisee pour une valeur donnee du flux 
sous cette armature, atteinte, par le deplacement 
temporis6 d'un noyau magnetique a l'interieur de 
relectro-aimant dudit systeme 61ectro-magnetique. 

Sur la fig. 1, 1 et 2 sont les extremites d'un enrou- 
lement 3, monte sur un cylindre creux 4, en matiere 
non magnetique. Ce cylindre est fenne a chacune 
de ses extremites et l'extrernite' superieure de ce 
cylindre est fermee par une plaque 5 en matiere 
magnetique. 6 est un noyau en matiere magnetique 
ayant dans sa partie inferieure un jeu, relativement 
faible par rapport a rinterieur du cylindre creux 4, 
tandis qu'il porte un epaulement vers sa partie 
superieure, sur lequel vient appuyer un ressort 
calibre 7. Normalement ce ressort fait porter le 
noyau 6 sur la partie infdrieure du cylindre 4. 
8 est une piece, en matiere magnetique qui, d'une 
part, porte le cylindre creux 4 et, d'autre part, sert 
a conduire les lignes de force du flux, engendre 
par renroulement 3, vers, la piece polaire 5; 9 
est une palette en matiere magnetique, dont la 
partie superieure est en regard de la plaque 5. 
Cette palette est pivotee autour d'un axe 10. Sa par- 
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tie inferieure est en regard d'un levier 13 qui est 
assocde au mecanisme de declenchement, non 
figure, de la sefrure du disjoncteur. 11 est un ressort 
reglable, fix6 a l'exlxemite de la palette 10 qui appuie 
celle-ci sur une butee reglable 12. A rinterieur du 
cyfindre 4* on peut introduire une quantity con- 
venable de liquide visqueux pour obtenir un frei- 
nage approprie du noyau 6 dans son deplacement 
a rinterieur du cylindre. 

Le fonctionnement du dispositif est le suivant : 
Quand le courant traversant renroulement 3 
atteint une certaine valeur, caracterisant la sensi- 
bOite de Fappareil, le noyau 6 se deplace vers la 
piece polaire 5; quand 3. est a une certaine distance, 
le renforcement des lignes de forces autour de 
la piece 5, est sufEsant pour provoquer F attrac- 
tion de la palette 9 qui pro vogue, a son tour, par 
rintermediaire du levier 13, le declenchement du 
disjoncteur. Suivant les conditions realisees pour 
le freinage du noyau 6, on obtient un fonctionne- 
T pfn t temporise en fonction de rintensite dans 
P enroulement 3. Par aiHeurs, lorsque cette inten- 
sity atteint une valeur tres superieure (par exemple 
10 fois) a cefle pour laquelle le noyau commence 
k se deplacer, le flux sous la palette 9 a une valeur 
sumsante pour qu'elle soit attiree, sans que le 
noyau 6 se soit deplace; on obtient ainsi le declen- 
chement instantane du disjoncteur. 

Sur la fig. 2, 3 represente le meme enroulement 
-que sur la fig. 1, ynm conformement a l'invention 
on a prevu des sorties intermedia ires tefles que 14, 
15, etc^ sur cet enroulement; on realise ainsi un 
appareil a plusieurs calibres dont les valeurs respec- 
tives des courants seront, en premiere approxima- 
tion, inversement proportionneHes aux nombres 
des tours actifs des enroulements consideres; 
bien entendu, pour realiser des calibres dans des 
rapports simples, tels que 1, 2, 3, etc^ on repartira 
judicieusement les tours des divers enroulements, 
dans le volume total du bobinage de facon k obtenir 
des valeurs egales du flux utile pour tons les calibres 
consideres* 

La fig. 3 represente un dewrieme mode de reglage 
du calibre du disjoncteur considers- Sur la fig. 3, 
les nombres deja utilises dans la fig. 1, ont respec* 
tivement la meme signification que dans cette 
figure. 16 est un prolongement de la piece polaire 5, 
et 17 est un prolongement en matiere magnetique 
de la piece 8; 18 est un plateau circulaire en matiere 
magnetique, monte en bout d'une vis 19, solidaire 
d'un bouton 20. 21 est une platxne fixe dans laquelle 
est vissee la vis 19. 
Le fonctionnement du dispositif est le suivant : 
Si le plateau 18 est sufl&samment eloigne des pro- 
longements 16 et 17, il ne modifie pas d'une facon 
appreciable la valeur des lignes de forces autour de 
la piece polaire 5 et, par consequent, le fonction- 
nement est identique k celui decrxt dans le cas de 



la fig. 1; mais au fur et a mesure que Ton rapproche 
le plateau 18 des prolongements 16 et 17, en faisant 
tourner le bouton 20, on shunte magnetiquement 
de plus en plus les pieces 16 et 17 et on diminue 
la valeur du flux d'attraction de la palette 9. On di- 
minue ainsi la sensibility de declenchement du 
disjoncteur, et la variation de sensibilit6 est obtenue 
d'une facon progressive, et eventuellement prede- 
terminee, en graduant le bouton de reglage 20 
en valeurs de courant. 

Ce dernier dispositif de reglage peut etre combine 
avec celui decrit en premier lieu. C'est ainsi qu'on 
pourra, par exemple, faire varier la valeur du 
courant de reglage par paliers successifs, au moyen 
du nombre de tours mis en service de renroule- 
ment 3, et entre chaque palier, on pourra obtenir 
un reglage continu en agissant sur le shuntage 
magnetique progressif. On realisera ainsi des dis- 
joncteurs k reglage continu dans de grandes limites 
de courant, cumcflement obtenues jusqu'a present 
avec les moyens connus. 

Les disposrrifs de reglage qui viennent d'etre 
decrits s'appliquent a tons les disjoncteurs k 
fonctionnement electro-m a gnetique, avec systeme 
de declenchements instantanes ou temporises, que 
cenx-ca soient k command e manuelle ou electrique. 
Dans ce dernier cas, Farmature mobile de l'electro- 
ATTwunt^ k reglage variable, pourrait agir sur un 
contact electrique au lieu de provoquer mecanique- 
ment le declenchement du disjoncteur. 

Bien entendu, les moyens decrits ne sont dormes 
qu'a titre indicatif, non limitatif, et on pourra, en 
particulier, realiser le shuntage magnetique de 
l'electio-aimant par tout autre moyen equivalent, 
repondant au but recherche; 

k£stjh£ 

Perfectionnements aux dispositifs faisant varier 
la sensibilite d*un disjoncteur a action electro- 
magnetique, comportant un electro-aimant agissant 
sur une armature mobile qui commande le declen- 
chement du disjoncteur comportant les parricu- 
krites suivantes prises separement ou en ccmhi- 
naison : 

1° L'enroulement de Pelectro-aimant ^comporte 
plusieurs sections que Ton peut respectivement 
reunir en serie, pour obtenir un nombre corres- 
pondant de valeurs determinees du courant de 
reglage du disjoncteur; 

2° Les p61es de 1' electro-aimant sont termines 
par des pieces polaires que 1'on peut shunter par 
un shunt magnetique de reglage, dont le deplace- 
ment agit sur la sensibility de i'electro-aimant et, 
partant, sur la valeur du courant de reglage du 
disjoncteur; 

3° Combinaison des moyens de reglage indiques 
aux deux paragraphes precedents, de facon k 
obtenir, d'une part, une variation par paliers du 
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courant de reglage grace a la variation du nombre 
de tours utilises de I'electro-aimant et, d'autre part, 
une variation progressive entre chaque palier, grace 
au shuntage magn6tique de relectro-aimant; 
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4° Combinaison des rnoyens de reglage indiques 
ci-dessus avec un electro- aimant a plongeur tempo- 
rise, agissant sur une armature mobile, commandant 
le declenchement du disjoncteur. 
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